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lll. OTRAS DISPOSICIONES

UNIVERSIDADES

14299 Resolucién de 29 de julio de 2010, de la Universidad Carlos lll, por la que se
publica el plan de estudios de Master Universitario en Robdtica y
Automatizacion.

Obtenida la verificacion del plan de estudios por Consejo de Universidades, previo
informe positivo de la Agencia Nacional de Evaluacion de la Calidad y Acreditacion, y
declarado el caracter oficial del titulo por Acuerdo del Consejo de Ministros de 4 de
septiembre de 2009 (publicado en el «<BOE», de 9 de octubre de 2009, por Resolucién del
Secretario de Estado de Universidades de 22 de septiembre de 2009),

Este Rectorado ha resuelto publicar el plan de estudios conducente a la obtencion del
titulo oficial de Master Universitario en Robdtica y Automatizacion.

El plan de estudios a que se refiere la presente resolucidon quedara estructurado
conforme figura en el Anexo de la misma.

Getafe, 29 de julio de 2010.—El Rector, Daniel Pefa Sanchez de Rivera.

ANEXO

Universidad Carlos Il de Madrid.
Plan de Estudios conducentes al titulo de: Master Universitario en Robdética y
Automatizacion (RD 1393/2007, Anexo |, apartado 5.1. Estructura de las ensefianzas).

Distribucién general del plan de estudios en créditos ECTS, por tipo de asignatura

Tipo de asignatura ECTS
Obligatorias (O) ............. 6
Optativas (OP) . ............. 54
Tesis de Master (TM) . ..... ... 30

Total................. 90

Organizacién temporal del plan de estudios por asignaturas

Master Universitario en Robética y Automatizacion

Asignaturas ofig;;sos Tipo
Controlinteligente. . .. ... .. . . 6 OP
Modelizacion y simulacion de sistemas dindmicos ................ 6 OP
Planificacion de tareas y movimientos derobots . .. ............... 6 OoP
Procesamiento de imagenes por computador . .. ................. 6 OP
Robots auténomos inteligentes ... ......... ... .. L. 6 OP
Teleoperacion y telepresenciaenrobética. . . .................... 6 OP
Manipuladores maviles. . .. ... .. 3 OP
Robots personales y asistenciales. . . .......................... 3 OP
Robotsespaciales . .......... ... ... . . .. 3 OP
Robdtica y automatizacion en la construccion . ... ......... ... ... 3 OoP
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. ECTS )
Asignaturas ofertados Tipo
Robots humanoides . . ... ... ... .. 3 OP
Sistemas inteligentes de transporte . ... ......... ... oL 3 OP
Robots moviles. . ....... ... . . 3 OoP
Vehiculos aéreos notripulados . ............. ... ... ... ..., 3 OP
Robéticaindustrial . ........ ... .. ... .. . .. 6 OP
Automatizacion de sistemas industriales . . . ............... . L. 6 OP
Seminarios . ... e 162 OP
Trabajo de investigacion tutelado. . .. .......... ... ... ... .. ... 6 (0]

Tesisde Master . ........ ... . . e 30 ™
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